
ลิขสิทธิ์ AD & เจแฟค 2567 -   ฉบับวันท่ี 22 พฤศจิกายน 2567-  ใช้สำหรับการแข่งขันทักษะวิชาชีพ งานประชุมวิชาการองค์การนักวิชาชีพในอนาคตแห่งประเทศไทย ปีการศึกษา 2567 

หน้าที่ 1    ---- อนุญาตให้เผยแพร ่ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 

 

 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ประกอบชุด Pneumatic Handling System  

คำสั่ง : ให้ประกอบชุด Pneumatic Handling System ภายใต้เง่ือนไขและข้อกำหนดตามแบบที่คณะกรรมการจัดเตรียมให้ (เวลาแข่งขัน 2 ชัว่โมง คะแนนเตม็ 30 
คะแนน) 

 

 
 

 
 
 
 

Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 
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หน้าที่ 2    ---- อนุญาตให้เผยแพร ่ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 

 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 

1. ประกอบเคร่ืองจักรกล ตามเงื่อนไขที่กำหนด ระยะเวลาการแขง่ขัน  2  ชม. 

• ประกอบโมดูลอุปกรณต์ามโจทย์ท่ีกำหนดและต้องไมโ่ยกคอนหากตา่งจากโจทย์ที่กำหนดให้ถือว่าไม่ผา่นในข้อน้ัน 

• ระยะติดตั้งอุปกรณผ์ิดพลาดได้ไม่เกิน 1 มม. หากเกินกว่านี้ให้ถือว่าไม่ผ่านในหัวข้อน้ัน 

• ในการติดยดึอุปกรณ์กับอลูมเินียมโปรไฟล์ หาก Nut ตัวใดไม่ขวางทำมุม 90 องศากับร่องอลูมิเนียมโปรไฟล์ ให้ถือว่าไม่ผ่านในหัวข้อน้ัน 

• ต้องไม่มีการรั่วซมึที่ตัวอุปกรณ์ ข้อต่อ และ สายลม หากตรวจพบตดัจุดละ 1 คะแนน 

• สายลมต้องไม่มีการหักงอของสาย หากตรวจพบตดัจุดละ 1 คะแนน 

• รัดสายลมด้วยเคเบลิไทร์ใหเ้รียบรอ้ยโดยมีข้อกำหนดดังนี้ หากขาดหรือเกินจากที่กำหนดตัดจดุละ 0.5 คะแนน 

- จากวาล์วถึงแป้นยึดสายลมตัวที่ 1 ให้รัด 1 จุด ให้อยู่ระหว่างจดุกึ่งกลาง 

- จากแป้นยึดสายลมตัวท่ี 3 ถึงแป้นยึดสายลมตัวที่ 4 ให้รัด 2 จุด ระยะห่างระหว่างกันประมาณ 4-6 ซม. 

- จากแป้นยึดสายลมตัวท่ี 4 ถึงแป้นยึดสายลมตัวที่ 5 ให้รัด 2 จุด ระยะห่างระหว่างกันประมาณ 4-6 ซม. 

- จากแป้นยึดสายลมตัวท่ี 5 จนถึงโมดูลกระบอกสูบ B และ โมดูลหัวดูดสญูญากาศ ให้รัด 6 จุด ระยะห่างระหว่างกันประมาณ 4-6 

ซม. 

- จากแป้นยึดสายลมตัวท่ี 5 จนถึงโมดูลกระบอกสูบ A ให้รัด 1 จุด ให้อยู่ระหว่างจดุกึ่งกลาง 

• รัดสายไฟด้วยเคเบิลไทร์ให้เรียบรอ้ยโดยมีข้อกำหนดดังนี ้หากขาดหรือเกินจากที่กำหนดตัดจดุละ 0.5 คะแนน 

- จาก LLSO1 และ LLSO2 ถึงรางเดินสายไฟให้รัด 2 จุด ระยะห่างระหว่างกันประมาณ 4-6 ซม. 

- จาก LLSO3 และ LLSO4 ถึงรางเดินสายไฟให้รัด 4 จุด ระยะห่างระหว่างกันประมาณ 4-6 ซม. 

• ตัดหางของสายเคเบลิไทร์ใหเ้รียบเสมอขอบไมม่ีคม หากตรวจพบตดัจุดละ 0.5 คะแนน (ถ้าเกิน 10 จุด หัก 5 แนน 

• ไม่รดัสายลมรวมกับสายไฟ หากตรวจพบตัดจดุละ 1 คะแนน 

• ห้ามเดินสายลมในรางเดินสายไฟหากตรวจพบตดัจุดละ 1 คะแนน 

• การเข้าสายที่เทอร์มินอลต้องหงายหางปลาขึ้นหากพบว่าคว่ำจะถูกตัดจุดละ 0.5 คะแนน 

• ในระหว่างปฎิบัติงาน ห้ามทำเครือ่งมือหรืออุปกรณ์ใดๆ หล่นลงพื้น หากพบจะถูกตัดคะแนนครั้งละ 1 คะแนน 

• ห้ามจ่ายไฟให้กับเครื่องจักรกลอัตโนมัติก่อนได้รับอนญุาตจากคณะกรรมการ หากพบจะถูกตดัคะแนนครั้งละ 1 คะแนน 

• ในกรณีที่เดินสายไม่ถูกต้องคณะกรรมการจะหักคะแนนตามที่ระบไุว้ในตารางให้คะแนน 
และจะใหผู้้เข้าแข่งขันแก้ไขให้ถูกต้องก่อนจะทำการแข่งขันในหัวข้อถัดไป 

• ในกรณีที่อุปกรณ์เสยีหายจะไม่มีการเปลีย่นอุปกรณ์ให้และต้องใช้อุปกรณ์ชุดนั้นไปตลอดการแข่งขัน 

 

 

Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 
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หน้าที่ 3    ---- อนุญาตให้เผยแพร ่ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 

1. ประกอบโมดูลชุดบริการลม (Service Unit) ตามแบบด้านล่าง 
1 โมดลูชุดบริการลม (A) 

 

 

A01-Regulator and Filter 1  
A02-Lubricator 1  
A03-3/2 Manual Valve 1  
A04-Spacer 2  
A05-Part สำหรับยึดชุดบริการลม 1  
น็อตหัวจม M5x10 มม. 2  
แหวนรอง M5 2  
T-Nut M5 2  

 

 

 
 

 
 

Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 

1 2 

3 4 
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หน้าที่ 4    ---- อนุญาตให้เผยแพร ่ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 

2. ประกอบชุดโมดูลวาล์ว ตามแบบด้านล่าง 
2 โมดลูวาล์ว (B) 

 

B01-วาล์ว 5/2 ฐานลมร่วม 1  
B02-Part สำหรับยึดชุดวาล์ว 1  
B03-ปลั๊กอุดลม 4 มม. 1  
น็อตหัวจม M4x20 มม. 4  
น็อตหัวจม M5x12 มม. 2  
T-Nut M5 2  
แหวนรอง M5 2  

      

     

 
 
 

Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 

1 

2 
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หน้าที่ 5    ---- อนุญาตให้เผยแพร ่ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 
 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 

3. ประกอบชุดโมดูลเทอร์มินอล ตามแบบด้านล่าง 
3 โมดลูเทอร์มินอล (C) 

 
 

C01-I/O Terminal (TB4) 6  
C02-I/O Terminal (TB5) 5  
C03-Jumper 2  
C04-Terminal Cover 2  
C05-DIN Rial 1  
C06-Stopper 3   
น็อตหัวจม M5x10 มม. 2  
T-Nut M5 2  
แหวนรอง M5 2  
   

 

 
 

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 

 
 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 

 

Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 

1 

2 

C01 

C02 

C03 

C04 

C05 

C06 

รองแหวน M5 
 

T-Nut M5 

M5x10 

C01 

C02 

C03 

C05 

C06 
C04 
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หน้าที่ 6    ---- อนุญาตให้เผยแพร ่ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 
 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 

4. ประกอบชุดโมดูลกระบอกสูบ A ตามแบบด้านล่าง 
4 โมดลูกระบอกสูบ A (D) 

 
 

D01-กระบอกสูบ CXSM15-100 1  
D02-Part กระบอกสูบ A 1  
น็อตหัวจม M4x20 มม. 2  

 

 

 
 

Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 

1 

 

2 
D01 

D02 

D02 

D01 



ลิขสิทธิ์ AD & เจแฟค 2567 -   ฉบับวันท่ี 22 พฤศจิกายน 2567-  ใช้สำหรับการแข่งขันทักษะวิชาชีพ งานประชุมวิชาการองค์การนักวิชาชีพในอนาคตแห่งประเทศไทย ปีการศึกษา 2567 

หน้าที่ 7    ---- อนุญาตให้เผยแพร ่ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 
 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 

5. ประกอบโมดูลกระบอกสูบ B ตามแบบด้านล่าง 
5 โมดลูกระบอกสูบ B (E) 

 
 

E01-กระบอกสูบ CXSM15-100 1  
E02-Part กระบอกสูบ B 1  
น็อตหัวจม M4x20 มม. 2  

 

 

  
 
 

Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 

1 

2 

E01 

E02 

E01 

E02 



ลิขสิทธิ์ AD & เจแฟค 2567 -   ฉบับวันท่ี 22 พฤศจิกายน 2567-  ใช้สำหรับการแข่งขันทักษะวิชาชีพ งานประชุมวิชาการองค์การนักวิชาชีพในอนาคตแห่งประเทศไทย ปีการศึกษา 2567 

หน้าที่ 8    ---- อนุญาตให้เผยแพร ่ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 

 

 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 
 

6. ประกอบโมดูลหัวดูดสูญญากาศ ตามแบบด้านล่าง 
6 โมดลูหัวดูดสูญญากาศ (F) 

 
 

F01-หัวดูดยางแบบช้ันครึ่ง 1  
F02-Part หัวดูดยางแบบช้ันครึ่ง 1  
Nut M16 1  

 

 

 
 

Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 

1 

2 

F01 

F02 

F01 

F02 



ลิขสิทธิ์ AD & เจแฟค 2567 -   ฉบับวันท่ี 22 พฤศจิกายน 2567-  ใช้สำหรับการแข่งขันทักษะวิชาชีพ งานประชุมวิชาการองค์การนักวิชาชีพในอนาคตแห่งประเทศไทย ปีการศึกษา 2567 

หน้าที่ 9    ---- อนุญาตให้เผยแพร ่ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 
 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 

7. ประกอบโมดูลแขนกล ตามแบบด้านล่าง 
7 โมดลูแขนกล (I) 

 
 

I01- โมดูลกระบอกสูบ A 1  
I02- โมดูลกระบอกสูบ B 1  
I03-โมดูลหัวดดูสญูญากาศ 1  
I04- Aluminium profile 30x60x350 
มม. 

1  

I05- Bracket30x30 มม. 2  
I06- End cap30 2  
น็อตหัวจม M4x20 มม. 2  
น็อตหัวจม M5x10 มม. 4  
น็อตหัวจม M5x15 มม. 2  
น็อตหัวจม M6x12 มม. 4  
แหวนรอง M4 2  
แหวนรอง M5 2  
T-Nut M5 4  
T-Nut M6 4  
   
   

 

 
 

 

Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 

1 

I02 

I01 

I03 

I04 

I05 

I06 



ลิขสิทธิ์ AD & เจแฟค 2567 -   ฉบับวันท่ี 22 พฤศจิกายน 2567-  ใช้สำหรับการแข่งขันทักษะวิชาชีพ งานประชุมวิชาการองค์การนักวิชาชีพในอนาคตแห่งประเทศไทย ปีการศึกษา 2567 

หน้าที่ 10    ---- อนุญาตให้เผยแพร่ ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 
 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 

 
 
 

 
 
 

 
 
 
  
  
  
  
  
 
 

 
 

 
 

Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 

2 

3 

I01 

I02 

I03 

I04 

I05 

รูปแบบ A รูปแบบ B 

  M4x20 

 แหวนรอง M4 

 แหวนรอง M4 

  M4x20 

I06 I06 

I06 



ลิขสิทธิ์ AD & เจแฟค 2567 -   ฉบับวันท่ี 22 พฤศจิกายน 2567-  ใช้สำหรับการแข่งขันทักษะวิชาชีพ งานประชุมวิชาการองค์การนักวิชาชีพในอนาคตแห่งประเทศไทย ปีการศึกษา 2567 

หน้าที่ 11    ---- อนุญาตให้เผยแพร่ ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 

 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 

8. ประกอบแป้นยึดสายลม ตามแบบด้านล่าง 
8 แป้นยึดสายลม (G) 

 

G01- แป้นสกร ู 5  
น็อตหัวจม M5x8 มม. 5  
T-Nut M5 5  

 
 

   
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 

Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 

1 2 

G01 

G01 



ลิขสิทธิ์ AD & เจแฟค 2567 -   ฉบับวันท่ี 22 พฤศจิกายน 2567-  ใช้สำหรับการแข่งขันทักษะวิชาชีพ งานประชุมวิชาการองค์การนักวิชาชีพในอนาคตแห่งประเทศไทย ปีการศึกษา 2567 

หน้าที่ 12    ---- อนุญาตให้เผยแพร่ ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 
 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 

9. ประกอบรางเดินสายไฟ ตามแบบด้านล่าง 
9 รางเดินสายไฟ (H) 

 

H01- รางเดินสายไฟ 2  
น็อตหัวจม M5x8 มม. 4  
T-Nut M5 4  
แหวนรอง M5 4  

 

 

 
 

Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 

1 

2 

H01 

H01 



ลิขสิทธิ์ AD & เจแฟค 2567 -   ฉบับวันท่ี 22 พฤศจิกายน 2567-  ใช้สำหรับการแข่งขันทักษะวิชาชีพ งานประชุมวิชาการองค์การนักวิชาชีพในอนาคตแห่งประเทศไทย ปีการศึกษา 2567 

หน้าที่ 13    ---- อนุญาตให้เผยแพร่ ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 

 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 

10. ประกอบชุดมือจับ ตามแบบด้านล่าง 
10 ชุดมือจับ (J) 

 
 

J01- มือจับพลาสติก 2  

น็อตหัวจม M6x10 มม. 4  

T-Nut M6 4  

 
 

 
 

 
 

 

Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 

2 

1 

J01 

J01 



ลิขสิทธิ์ AD & เจแฟค 2567 -   ฉบับวันท่ี 22 พฤศจิกายน 2567-  ใช้สำหรับการแข่งขันทักษะวิชาชีพ งานประชุมวิชาการองค์การนักวิชาชีพในอนาคตแห่งประเทศไทย ปีการศึกษา 2567 

หน้าที่ 14    ---- อนุญาตให้เผยแพร่ ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 

 

 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 

11. ประกอบฐานวางชิ้นงาน ตามแบบด้านล่าง 
11 ฐานวางช้ินงาน (K) 

 
 

K01- ฐานวางช้ินงาน 2  
น็อตหัวจม M5x15 มม. 8  
T-Nut M5 8  

 

 

 
 

 
 
 

 
 
 

Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 

2 

1 

K01 

K01 



ลิขสิทธิ์ AD & เจแฟค 2567 -   ฉบับวันท่ี 22 พฤศจิกายน 2567-  ใช้สำหรับการแข่งขันทักษะวิชาชีพ งานประชุมวิชาการองค์การนักวิชาชีพในอนาคตแห่งประเทศไทย ปีการศึกษา 2567 

หน้าที่ 15    ---- อนุญาตให้เผยแพร่ ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 

 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 

    1.ตำแหน่งติดต้ังโมดูลชุดบริการลม ตามแบบด้านล่าง 
 
 
 
 

 
 

 
 

 
 
 

 

Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 



ลิขสิทธิ์ AD & เจแฟค 2567 -   ฉบับวันท่ี 22 พฤศจิกายน 2567-  ใช้สำหรับการแข่งขันทักษะวิชาชีพ งานประชุมวิชาการองค์การนักวิชาชีพในอนาคตแห่งประเทศไทย ปีการศึกษา 2567 

หน้าที่ 16    ---- อนุญาตให้เผยแพร่ ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 

 

 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 

    2.ตำแหน่งติดตั้งโมดูลวาล์ว ตามแบบด้านล่าง 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 
 

Supported By  

อผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 



ลิขสิทธิ์ AD & เจแฟค 2567 -   ฉบับวันท่ี 22 พฤศจิกายน 2567-  ใช้สำหรับการแข่งขันทักษะวิชาชีพ งานประชุมวิชาการองค์การนักวิชาชีพในอนาคตแห่งประเทศไทย ปีการศึกษา 2567 

หน้าที่ 17    ---- อนุญาตให้เผยแพร่ ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 

 

 

 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 

    3.ตำแหน่งติดตั้งโมดูลเทอร์มินอล ตามแบบด้านล่าง 
 

 
  
 
 
 

 
 
 

 

Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 



ลิขสิทธิ์ AD & เจแฟค 2567 -   ฉบับวันท่ี 22 พฤศจิกายน 2567-  ใช้สำหรับการแข่งขันทักษะวิชาชีพ งานประชุมวิชาการองค์การนักวิชาชีพในอนาคตแห่งประเทศไทย ปีการศึกษา 2567 

หน้าที่ 18    ---- อนุญาตให้เผยแพร่ ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 

 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 

4.ตำแหน่งติดต้ังโมดูลแขนกลเข้ากับแผงทดสอบ ตามแบบด้านล่าง 
       

 
 
 

 

Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 

46 mm. 



ลิขสิทธิ์ AD & เจแฟค 2567 -   ฉบับวันท่ี 22 พฤศจิกายน 2567-  ใช้สำหรับการแข่งขันทักษะวิชาชีพ งานประชุมวิชาการองค์การนักวิชาชีพในอนาคตแห่งประเทศไทย ปีการศึกษา 2567 

หน้าที่ 19    ---- อนุญาตให้เผยแพร่ ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 
 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 

5.ตำแหน่งติดตั้งแป้นรัดสายลม ตามแบบด้านล่าง 
 

 
 

 
 

 

Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 



ลิขสิทธิ์ AD & เจแฟค 2567 -   ฉบับวันท่ี 22 พฤศจิกายน 2567-  ใช้สำหรับการแข่งขันทักษะวิชาชีพ งานประชุมวิชาการองค์การนักวิชาชีพในอนาคตแห่งประเทศไทย ปีการศึกษา 2567 

หน้าที่ 20    ---- อนุญาตให้เผยแพร่ ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 
 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 

6.ตำแหน่งติดตั้งรางเดินสายไฟ ตามแบบด้านล่าง 

 

 
 

 

Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 



ลิขสิทธิ์ AD & เจแฟค 2567 -   ฉบับวันท่ี 22 พฤศจิกายน 2567-  ใช้สำหรับการแข่งขันทักษะวิชาชีพ งานประชุมวิชาการองค์การนักวิชาชีพในอนาคตแห่งประเทศไทย ปีการศึกษา 2567 

หน้าที่ 21    ---- อนุญาตให้เผยแพร่ ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 
 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 

7.ตำแหน่งติดตั้งฐานวางชิ้นงาน ตามแบบด้านล่าง 
 

 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

 

Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 



ลิขสิทธิ์ AD & เจแฟค 2567 -   ฉบับวันท่ี 22 พฤศจิกายน 2567-  ใช้สำหรับการแข่งขันทักษะวิชาชีพ งานประชุมวิชาการองค์การนักวิชาชีพในอนาคตแห่งประเทศไทย ปีการศึกษา 2567 

หน้าที่ 22    ---- อนุญาตให้เผยแพร่ ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 
 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 

8.ตำแหน่งติดตั้งมือจับ ตามแบบด้านล่าง 
 

 
 
 

     
 

 
 
 
 

 
 

 
 

 

Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 



ลิขสิทธิ์ AD & เจแฟค 2567 -   ฉบับวันท่ี 22 พฤศจิกายน 2567-  ใช้สำหรับการแข่งขันทักษะวิชาชีพ งานประชุมวิชาการองค์การนักวิชาชีพในอนาคตแห่งประเทศไทย ปีการศึกษา 2567 

หน้าที่ 23    ---- อนุญาตให้เผยแพร่ ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 

 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 

9.ตำแหน่งติดตั้งอุปกรณ์ไฟฟ้า ตามแบบด้านล่าง 

               
 

 
 
 

 

Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 



ลิขสิทธิ์ AD & เจแฟค 2567 -   ฉบับวันท่ี 22 พฤศจิกายน 2567-  ใช้สำหรับการแข่งขันทักษะวิชาชีพ งานประชุมวิชาการองค์การนักวิชาชีพในอนาคตแห่งประเทศไทย ปีการศึกษา 2567 

หน้าที่ 24    ---- อนุญาตให้เผยแพร่ ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 

 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 

Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 



ลิขสิทธิ์ AD & เจแฟค 2567 -   ฉบับวันท่ี 22 พฤศจิกายน 2567-  ใช้สำหรับการแข่งขันทักษะวิชาชีพ งานประชุมวิชาการองค์การนักวิชาชีพในอนาคตแห่งประเทศไทย ปีการศึกษา 2567 

หน้าที่ 25    ---- อนุญาตให้เผยแพร่ ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 

 

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 

10. ศึกษาวงจรลมดังแบบด้านล่าง 
-ต่อวงจรลมจากSV01 เข้ากระบอกสูบ A ตามวงจรที่กำหนด 
-ต่อวงจรลมจากSV02 เข้ากระบอกสูบ B ตามวงจรที่กำหนด 
-ต่อวงจรลมจากSV03 เข้าตัวกำเนิดสัญญาณสุญญากาศไปยังหัวดูดสุญญากาศ ตามวงจรที่กำหนด 
-ต่อวงจรลมจากชุดบริการลม ไปยังโมดูลวาล์ว ตามวงจรที่กำหนด 

 
 
 
 

 

 Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 

720 มม. 
 



ลิขสิทธิ์ AD & เจแฟค 2567 -   ฉบับวันท่ี 22 พฤศจิกายน 2567-  ใช้สำหรับการแข่งขันทักษะวิชาชีพ งานประชุมวิชาการองค์การนักวิชาชีพในอนาคตแห่งประเทศไทย ปีการศึกษา 2567 

หน้าที่ 26    ---- อนุญาตให้เผยแพร่ ทำสำเนา จัดพิมพ์ เพื่อใช้ในการฝึกซ้อม เตรียมความพร้อมเพื่อเข้าแข่งขันได้เท่านั้น 

  

 

การแข่งขันทกัษะวิชาชีพ (อวท.) 2567 
ทักษะเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ ระดับ ปวช. (ระดับภาค) 

ประเภท : การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบอัตโนมัติและประกอบชุดฝึก (FA Control Panel)    
โดยใช้ชุดฝึกปฏิบัติการรุ่น :  ชุด Pneumatic Handling System  

หัวข้อเรื่อง ข้อสอบชุดที ่1 :  ชุด Pneumatic Handling System  

ข้อกำหนดในการประกอบชุด Pneumatic Handling System 

11. เดินวงจรระบบไฟฟ้าโดยอ้างอิงตามแบบวงจรไฟฟ้าที่คณะกรรมการจัดเตรียมให้เมื่อ Wiring วงจรไฟฟ้าเรียบร้อยแล้ว 
ห้ามจ่ายไฟให้กับชุด  Pneumatic Handling System โดยเด็ดขาด แต่สามารถใช้มัลติมิเตอร์วัดการ Wiring วงจรก่อน
ได้ แล้วค่อยแจ้งกรรมการเพ่ือส่งงาน 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 

Supported By  

ลงช่ือผู้เข้าแข่งขัน : 
 
 
 
 .…..….…/…….…..../………….. 

ลงช่ือผู้กรรมการ / ผู้ตรวจสอบ : 
 
      
 
     ...……..…/………...../……….…..  

คะแนนเต็ม : คะแนนที่ได้ 
 
เวลาท่ีกำหนด : เวลาท่ีใช้ (นาท)ี 


